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agricultural baling 

machine (1) for producing cylindrical bales has a ramp (10) for 
unloading 

completed bales which has a weighing device (15, 19, 23, 24) built 
into it. 



1 1/2/05, EAST Version: 2.0.1.4 



(19) 







(12) 



(43) VerOfffentlichungstag: 

13.09.2000 Patentblatt 2000/37 

(21) Anmeldenummer: 00104333.0 

(22) Anmeldetag: 02.03.2000 



Europdisches Patentamt 
European Patent Office 
Off ice europ6en des brevets (11) EP 1 034 695 A1 

EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG 

(51) lnt.Ci7: A01F 15/08 



(84) Benannte Vertragsstaaten: 


(71) Anmelder: 


AT BE CH CY DE DKES H FRGB GR IE IT LI LU 


Leiy Welger Maschinenfabrik GmbH 


MCNLPTSE 


38304 WoifenbOttel (DE) 


Benannte Erstreckungsstaaten: 


(72) Erfinder: Arnold, Martin 


AL LT LV MK RO SI 




38259 Saizgitter-Bad (DE) 


(30) Prioritat: 10.03.1999 DE 19910555 





(54) Landwirtschaftliche Rundbalienpresse mit einer wageeinrichtung 



(57) Die Erfindung betrifft eine landwirtschaftliche 
Rundl:}ailenpresse nnit einer Wdgeeinrichtung zur Erfas- 
sung der Gewichtskraft von gepreBten Rundbalien aus 
Heu, Stroh oder angeweiictem GrOngut Urn eine Wdge- 
einrichtung ohne Kailbrleraufwand leicht nachrQsten zu 
konnen und StOreinflusse durch das Fahnverk zu ver* 



meiden, wird erfindungsgemd3 vorgeschlagen, daB die 
Rundbalienpresse (1, 54) eine als Wageeinrichtung 
(15. 19, 23, 24, 29, 31 . 33, 34, 38, 39. 43. 45. 49, 52, 63, 
64) ausgebildete Abrolivorrichtung (10, 26, 35, 41, 51, 
62) for den fertigen Rundbalien aufweiet. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifft eine landwirtschaftli- 
che Rundballenpresse mit einer Wageeinrichtung zur 
Erfassung der Gewichtskraft von gepre^en Rundbailen 
aus Heu, Stroh Oder angewelktem GrOngut 
[0002] Die vorstehend beschriebene Rundballen- 
presse lafJt sich der US-PS 4.362.097 entnehmen. Hier 
ist eine Radschwinge auf einer Seite schwenkbar an 
der Rundballenpresse angelenkt und mit dieser durch 
einen Hydrozylinder verbunden. An den Hydrozylinder 
ist ein Manometer zur Druckmessung angesclilossen. 
Der Hydraulikdruck sol) als MaB fur das Gewicht des 
Ballens in der Rundballenpresse dienen. Nimmt das 
BallengewiciTt zu, senkt sich das PreBraumgehduse 
relativ zur Tragachse. der Kbiben faiirt in den Zylinder 
ein und der Hydraulikdruck steigt. Nachteilig ist die 
Anordnung der Wageeinrichtung an nur einer Pressen- 
seite, was zu ungenauen Wdgeergebnissen fOhrt. Dar- 
uber hinaus sind keine Einrichtungen vorgesehen. um 
durch Quer- und/oder Ldngsneigung der Rundballen- 
presse verfaischte Wageergebnisse zu korrigieren. 
Diese vorbekannte wageeinrichtung ist nur mit groBem 
Aufwand nachrOstbar. erfordert eine aufwendige Kali- 
brierung im eingebauten Zustand und ist insbesondere 
bei relativ geringen Ballengewichten, z. B. in Stroh ca. 
350 kg/Ballen, ungenau, weil die Wageeinrichtung das 
Leergewicht der Rundt)allenpresse mit erfalBt, welches 
ein Vielfaches des eigentlichen Ballengewichtes aus- 
machen kann und Fahrwerkskrafte als StOrgrOBen in 
die Wdgung eingehen. 

[0003] Durch den Aufsatz „Ansdtz6 zur automati- 
sierten Arbeitszeitermrttlung bei Feldarbeiten, 51. Jahr- 
gang LANDTECHNIK 4^96. 8. 198/199" ist eine 
Ertragsermittlung durch Wagung mit Hilfe von Deh- 
nungsmeBstreifen oder durch Messung der Vertikalbe- 
schleunigung an Deichsel/Achse von Rundballen- 
pressen bekannt geworden. Auch hierfQr getten die 
Nachteileder US-PS 4.362.097. 
[0004] In der DE 195 43 343 A 1 ist in Zusammen- 
hang mit einer Gesamtgewichtsmessung einer Ballen- 
presse enwahnt. daB bei der Gewichtsmessung 
wahrend des Auswurfes des Rundballens zu beachten 
ist, daB sich dieser in Bewegung befindet und aus der 
Bewegung wiederum StOrgrOBen die Ermittlung des 
torrekten Gewichtswertes verhindern kOnnen. Als 
LOsung dieses Problems schiagt die DE 195 43 343 u. 
a. vor, den Rundbailen kurz fOr einen Wiegevorgang zu 
stoppen, durch geeignete Sensoren die StdrgrOBen zu 
ermittein und auszufiitern sowie durch mehrmalige, 
kurz aufeinander folgende Messungen einen Mittelwert 
zu bilden. Ein kurzzeitiges Anhalten des Rundballens Ist 
nachteilig fOr die Durchsatzleistung der Rundballen- 
presse und stellt wegen der relativ hohen Rundballen- 
gewichte bis 1500 kg/Ballen Anwelkgut ein konstruktiv 
schwierig zu lOsendes Problem dar, welches u. a auf- 
wendige, gesteuerte Bauelemente bedeutet. 
[0005] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, 



eine konstruktiv einfache Wageeinrichtung fur Rundbai- 
len zu schaffen, welche eine hohe MeBgenauigkeit hat 
(IVleBtoleranzen kleiner 2 %) und ohne Kalibrieraufwand 
leicht an vorhandenen Rundballenpressen nachrustbar 
s ist, insbesondere unter Eliminierung von Fahrwerkskrdf- 
ten und Verzicht auf bewegliche Bauelemente. 

[0006] Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB 
dadurch gelOst, daB die Rundballenpresse eine als 
wageeinrichtung ausgebildete Abrollvorrichtung fur den 
10 fertigen Rundbailen aufweist. Die erfindungsgemaBe 
wageeinrichtung zeichnet sich durch. einen besonders 
einfachen Aufbau aus, weil die vorhandene Abrollvor- 
richtung zur Messung der Ballengewichtskraft venwen- 
detwird. 

75 [0007] Oblicherweise sind Rundballenpressen mit 
einer Abrollvonrichtung nach Art einer schiefen Ebene 
versehen, die den Rundbailen bei Stillstand der Presse 
nach Aufklappen des Hintergehauses und Auswurfs 
des Rundballens aus dem PreBraumgehause entlang 

20 der schiefen Ebene aus dem Schwenkbereich des Hin- 
tergehauses abrollen laBt. Der Grundgedanke der Erfin- 
dung besteht darin, die freie Rollbewegung des 
Rundballens fOr seine Wagung zu nutzen. welches ent- 
scheidene Vorteile bietet: 

25 

• die wagung des direkten Ballengewlchts erfolgt 
unabhangig von Fahnverks- und PreBkraften sowie 
der Gutzufuhr im Stillstand der Rundballenpresse 
und einenends auf dem Erdboden abgestiitzter 
30 Abrollvorrichtung; 

der Betriebsablauf der Rundballenpresse wird nicht 
behindert oder verzOgert; 

35 - die gesamte Wageeinrichtung ist in die Abrollvor- 
richtung integriert und kann leicht nachgerOstet und 
insbesondere vor Anbau an die Rundballenpresse 
kalibriert werden; 

40 • an der Rundballenpresse selbst sind keine Modifi- 
kationen notwendig; 

- die wageeinrichtung erfordert keine beweglichen 
Wageelemente; 

45 

- Quer- und Ldngsneigungen der Rundbalterpresse 
lessen sich zur Korrektur der Wageergebnisse ein- 
fach berOcksichtigen. . 

so ' MeBabweichungen fiegen unter 2 %. 

[0008] Weitere zweckmaBige Ausblldungen erge- 
ben sich aus den UnteransprQchen. 
[0009] Sechs Beispiele des Erfindungsgegenstan- 
55 des sind in der Zeichnung dargestellt und werden im fol- 
genden naher beschrieben. Hierbei zeigt: 

Figur 1 eine schematische Seitenansicht einer 
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Rundballenpresse mit Abroilvorrichtung und 
integrierter Wdgeplattfbrm; 

Figur 2 eine Ansicht gemdB Figur 1 einer zweiten 

AusfOhrungsform der Erf indung; s 

Rgur 3 eine Ansicht gemSB Figur 1 einer dritten 
AusfOhrungsform der Erfindung; 

Figur 4 eine Ansicht gemaB Figur 1 einer vierten io 
Ausfuhrungsform der Erfindung; 

Figur 5 eine Ansicht einer fOnften AusfOhrungsfbrm 
der Erfindung und 



Figure eine Teilseitenansicht einer Rundl:>allen- 
presse mit integrierter Vomchtung zum 
Umwickein von Ballen und daran ange- 
brachter Abroll- und Wdgevorrichtung. 



IS 



20 



[0010] IHInsichtlich des Aufisaues und der Wir- 
kungsweise einer Rundballenpresse mit Abroilvorrich- 
tung kann auf die ditere deutsche Gebrauchsmuster- 
schrift Nr. 82 13 107.4 veniviesen werden. Von einer 
derartigen Rundballenpresse 1 zeigt die nachstehende 2S 
Rgur 1 ein mit 2 gekennzeichnetes PreBraumgehduse, 
bestehend aus einem gestellfesten Vordergehduse 3 
und einem um eine obere Schwenkachse aufklappt>a- 
ren Hintergehduse 4. Beide Gehdusetelle 3, 4 bilden in 
geschlossenem Zustand einen variablen Oder konstan- so 
ten, nicht dargestellten PreBraum zur Herstellung von 
Rundballen. In Figur 1 ist das HIntergehduse 4 in aufge- 
Mappter Stellung 5 nach Ballenauswurf gezeigt. Das 
Vordergehduse 3 ist Qber eine Zugdeichse! 6 an einen 
nicht dargestellten Schlepper ankuppelbar, welst eine 35 
Aufsammeleinrichtung 7 fOr das Erntegut auf und ruht 
auf einem Fahrgestell 8. Etwa in HOhe der Achse 9 ist 
am unteren Ende des Vordergehduses 3 eine sich nach 
hinten erstreckende Abroilvorrichtung 10 fur den aus 
dem Vordergehduse 3 ausgeworfenen Rundballen 11 4o 
um eine quer zur Fahrtrichtung 12 horizontal gelegene 
Achse 13 schwenkbar angelenkt. Eine zwischen Vor- 
dergehduse 3 und Abrollvonrichtung 10 angeordnete 
Feder 14 zieht die Abroilvorrichtung 10 gegen einen 
nicht dargestellten Anschlag nach oben in eine nicht as 
gezeigte obere Position, so daB das Hintergehduse 4 
ungehindert aufklappbar ist. Die Breite der Abroilvor- 
richtung 10 ist kleiner alsdie Innenbreitedes PreBraum- 
gehduses 2. Sie kann aus zwei einzelnen, im Abstand 
nebeneinander angeordneten Rampen, einem U-fOrmi- so 
gen BQgel Oder auch von einer Platffbrm gebildet wer- 
den. 

[001 1 ] Auf der Abrollvom'chtung 1 0 ist als eine erste 
beisplelsweise AusfOhrungsfbrm der Erfindung eine 
WSgeplattfbrm 15 zur Normalkraftmessung im Rollvor- ss 
gang des Rundballens 11 angeordnet. Die Wdgeplatt- 
form 15 ist beidseitig mit in Abrollrichtung 18 gesehen 
hinteren Bolzen/Laschenverbindungen 17 parallel zur 



Achse 13 mit der Abroilvorrichtung 10 vert)unden und 
stutzt sich mit Abstand in Abrollrichtung 16 gesehen 
nach vorn versetzt auf einem vorderen Loslager 18 ab, 
das ein Kraftsensor 19 als MeBelement ist. Der Kraft* 
sensor 19 ist so angeordnet und ausgefuhrt, daB er nur 
in orthogonaler Richtung zur Wageplattfbrm 15 wir- 
kende Krdfte messen kann. Abmessung und Anord- 
nung der Wdgeplattform 15 sind so gewdhlt. daB ein 
Rundballen 1 1 nach Auswurf aus dem Vordergehduse 3 
aufgrund seines Eigengewichtes entlang der von der 
Abroilvorrichtung 10 gebildeten schiefen Ebene auf die 
Wdgeplattfbrm 15 rollt, wdhrend seiner weiteren Rollbe- 
wegung mit seinem Schwerpuhkt kurzzeitig im rechten 
Winkel die Wirkiinie 22 des Kraftsensors 19 durchlduft 
und von der Wdgeplattform 15 abrollt, ohne gleichzeitig 
den Erdboden Oder die Abroilvorrichtung 10 zu berOh- 
ren. Entsprechend ist ein erster Mindestabstand 20 zwi- 
schen Drehachse 13 der Abroilvorrichtung 10 und 
Beginn der Wdgeplattform 15 einzuhalten, damit der 
Rundballen 11 erst auf die Wdgeplattform 15 rollt, wenn 
sich die Abroilvorrichtung 10 am Erdboden abstutzt und 
ein zweiter Mindestabstand 21 zwischen Ende der 
Wdgeplattform 15 und Ende der Abroilvorrichtung 10 
notwendig, um MeBwertverfaischungen zu vermeiden. 
In der Wirkiinie 22 des Kraftsensors 19 ist ein Uberfahr- 
schalter 23 angebracht. der ein elektrisches Signal 
erzeugt, wenn sich der Ballenschwerpunkt in Wirkrich- 
tung des Kraftsensors 19 befindet. Femer ist an der 
Abroilvorrichtung 10 direkt ein an sich bekannter Inkli- 
nomat 24. z. B. Modell EKN 455 der Firma TWK-Elek- 
tronik DQsseldorf, vorgesehen, um einerseits durch die 
Neigung der Abroilvorrichtung 10 und andererserts 
durch Ldngs- und Querneigungen der Rundballen- 
presse 1 verfaischte Wdgeergebnisse mit nur einem 
MeBinstrument zu korrigieren. Kraftsensor 19 und Inkli- 
nomat 24 sowie ggfs. Oberfahrschalter 23 stehen in 
Wirkverbindung mit einer nicht dargestellten Auswerte- 
einheit und einer ebenfalls nicht dargestellten Ausgabe- 
einheit, z. B. Display, Drucker oder elektronischem 
Speicher. 

[0012] Die Funktionsweise der in die Abroilvorrich- 
tung 10 integrierten Wdgeplattform 15 ist wie fblgt: 
[0013] Nach Fertigstellung des Rundballens und 
Offnen des Hintergehduses 4 fdllt der Rundballen 1 1 
unmittelbar auf die zundchst in ihrer oberen Position 
befindliche Abrollvon'ichtung 10. Aufgrund des Ballenei- 
gengewichtes verschwenkt nun die Abrollvon'ichtung 1 0 
mit dem Rundballen 1 1 nach unten, bis sich die Abroil- 
vorrichtung 10 am Erdboden abstutzt und eine schiefe 
Ebene bildet. Der Rundballen 11 fdhrt dabei in Abroll- 
richtung 16 weiteraufdie Wdgeplattform 15. Ist der Bal- 
lenschwerpunkt in der Wirkiinie 22 des Kraftsensors 19, 
z. B. signalisiert durch Oberfahrschalter 23, erfolgt die 
Messung der vom rollenden Rundballen 11 auf die 
Wdgeplattform 15 ausgeObten Normalkraft 25. die dann 
in der Auswerteeinheit mittels des Winkels, den die 
Abroilvorrichtung 16 mit der Horizontalen einschlieBt 
und weiterer Inkfinometersignale in das tatsdchliche 
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Baltengewicht umgerechnet und in der Ausgabeeinheit 
angezeigt bzw. registriert wird 
[0014] Das In Figur 2 dargestellte Funktionsprinzip 
ist eine Druckmessung im Absenk^organg einer Abroll- 
vonichtung 26. Die Abrollvorrtchtung 26 ist urn eine s 
gestellfeste Achse 27 schwenkbar am unteren Ende 
des Vordergehduses 3 montiert und durch einen Win- 
kelhebel 28 mit einem am Vordergehduse 3 gelagerten 
Hydrozylinder 29 vertunden. Beim Offnen des Hinter- 
gehduses 4 fdngt die Abroilvorriclitung 26 einen Rund- io 
bailen 30 in einer vorgefertlgten Mulde 31 auf, welcher 
sich dadurch in einer geometrisch definierten Position 
bef indet. Das Balleneigengewicht bewirkt eine Abwdrts- 
bewegung der Abroflvorrichtung 26 mit dem Rundballen 
gegen den Druck des Hydrozylinders 29. Die Geometrie is 
zwischen Abrollvorrichtung 26 und Hydrozylinder 29 ist 
so gewdhlt. da3 der Hydrozylinder 29 im rechten Winkel 
zur Abrollvorrichtung 26 steht, wenn sicli diese in waa- 
gerechter Position 32 befindet. Das Gewicht ist nach 
dem Hebelgesetz ermittell^ar. In der Zuleitung des 20 
Hydrozylinders 29 ist dazu ein Drucksensor 33 montiert 
Ein an der Abrollvorrichtung 26 montierter Winkelsen- 
sor 34 gewdhrleistet die richtige Wageposition. Beide 
Sensoren 33, 34 stehen mit einer Auswerteeinheit in 
Verbindung. Bei weiterer Absenkung der Abroltvorrich- 2s 
tung 26 rollt der Rundballen 30 aus der MukJe 31 auf 
den Erdboden. 

[001 5] Die in Figur 3 gezeigte Varlante einer Abroli- 
vorrichtung 35 wird durch eine Zugfeder 36 in einer obe* 
ren, nicht dargestellten Position gehalten. In einer 30 
unteren Position 37 stQtzt sich ein mit der Abrollvorrich- 
tung 35 test verbundener Kraftsensor 38 so an ortsfe- 
sten Anschiagen 39 des Vordergehauses 3 ab, daB die 
Abrollvonrichtung 35 eine sich nicht auf dem Erdboden 
abstOtzende schiefe Ebene biklet. Fdltt ein Rundballen 35 
40 auf die Abrollvorrichtung 35. so weicht diese mit dem 
Rundballen 40 gegen die Kraft der Zugfeder 36 nach 
unten aus. bis der Kraftsensor 38 gegen den Anschlag 

39 stOBt. Durch weiteres Hinabrollen des Rundballens 

40 entsteht Ober die Hebelwirkung ein anstelgendes 40 
Kraftsignal. welches am Ende der Abrollvorrichtung 35 

ein Maximum en-eicht. Ober den Neigungswinkel der 
Abrollvomchtung 35 und die Hebelarmverhditnisse 
errechnet eine Auswerteeinheit mit Hilfe der Signale 
eines Piezo-Kraftringes die Gewichtskraft bzw. das 45 
Gewicht des Rundballens 40. wobei die Kraft der Feder 
36 bei der Auswertung zu berOcksichtigen ist. 
[0016] Die in Figur 4 dargestellte Abrollvorrichtung 

41 ist als um eine horizontale Querachse 42 verstell- 
bare Schere 43 ausgefuhrt. Bei diesem Prinzip wird ein so 
statischer Zustand angestrebt, bei dem der Rundballen 

44 in einer festen Position aufgefangen und gewogen 
wird. Die Funktion ist wie folgt: Vor dem RallenausstoB 
warden die Scherenhdiften 43, 45 mittels eines Hydro- 
zylinders 46 in eine In Figur 4 in Vollinie dargestellte ss 
Wdgeposition 47 geklappt. Ein mit der Abrollvorrichtung 
41 veitundener Anschlag 48 liegt an einem am Vorder- 
gehduse 3 angeordneten Druckkraftsensor 49 an. Nach 



AusstoB eines Rundballens 44 fdllt dieser in die von den 
Scherenhdiften 43, 45 gebildete Mulde und wird fOr die 
Dauer einer kon'ekten Messung in dieser gehalten. Der 
Druckkraftsensor 49 gibt aufgrund der Hebelverhait- 
nisse ein Signal ab, welches in einer Auswerteeinheit 
mit einem in Versuchen ermittelten Kbn^ekturfaktor in 
das Ballengewicht umgerechnet wird. Nach der 
Wagung wird der Hydrozylinder 46 entlastet, wodurch 
die hintere Scherenhdlfte 43 ihre in Strichlinie darge- 
stellte Abrollposition 50 for den Ballen einnimmt. 

[0017] Figur 5 zeigt eine Abrollvorrichtung 51 mit 
drei im Abstand hintereinander angeordneten Oberfahr- 
schaltern 52, die jeweils ein Signal erzeugen, wenn der 
Ballen 53 bzw. sein Mittelpunkt daruber fdhrt. Die 
Abstande zwischen den Uberlahrschaltern sind fast 
def iniert. Der Zeitabstand zwischen den Schaltern 52 ist 
einfach zu ermitteln. Aus Weg, Zeit und Neigungswinkel 
der Abrollvorrichtung 51 gegenOber der Horizontalen 
IdBt sich die Beschleunigung des Bailens 53 und Ober 
Ballenabmessung, Materialdichte und Reibwertdie Bat- 
lenmasse errechnen. Prinzipiell reichen dafur auch ein- 
fach gemessene Beschleunigungsdaten, also wenig- 
stens zwei Uberfahrschalter 52 aus. 
[0018] Im Rahmen der Erfindung kOnnen die vor- 
stehend dargestellten und beschriebenen, als wage- 
einrichtung ausgebildeten Abrollvon-ichtungen. nicht 
nur an Rundballenpressen. sondern auch an Vorrich- 
tung^ zum Umwickein von Rundballen angeordnet 
sein. Figur 6 zeigt in Teilansicht eine Rundballenpresse 
54 mit einem Fahrgestel! 55, das gleichze'rtig eine Vor- 
richtung 56 zum Umwickein von Rundballen 57 mit Folie 
tragt. Die Rundballen 57 werden somit nach AusstoB 
aus der Rundballenpresse 54 erst auf einen WIckeltisch 
58 ubergeben. welcher den Rundballen 57 um seine 
Zylinderachse 59 dreht, wahrend der Rundballen 57 
von einer um eine vertikale Achse 60 umlaufenden Foli- 
enrolle 61 mit Folie eingewickelt wird. Damit der folien- 
umwickelte Rundballen 57 nicht bei der Abgabe vom 
Wickeltisch 58 aus relativ groBer HOhe auf den Boden 
fdllt. wird der Rundballen 57 erst auf eine Abrollvorrich- 
tung 62 gegeben, die die den Rundballen 57 dann 
durch entsprechendes Absenken in Bodennahe abglbt. 
Die Ballenwagung kann z. B. durch einen Drucksensor 
63 im Hydraulikkreislauf des Hydrozylinders 64 zum 
Absenken der Abrollvonrichtung 62 um eine Schwenk- 
achse 65 angeordnet sein. 

Patentanspruche 

1. Landwirtschaftliche Rundballenpresse mit einer 
Wageeinrichtung zur Erfassung der Gewichtskraft 
von gepreBten Rundballen aus Heu, Stroh Oder 
angewelktem GrQngut, dadurch gekennzelchnet, 
daB die Rundballenpresse (1. 54) eine als Wage- 
einrichtung (15, 19, 23, 24, 29, 31, 33, 34, 38, 39, 
43. 45, 49. 52, 63, 64) ausgebildete Abrollvorrich- 
tung (10, 26, 35. 41. 51. 62) fOr den fertigen Rund- 
ballen aufweist. 
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2. Landwirtschaftliche Rundballenpresse nach 
Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB im 
Rahmen der Abrollvorrichtung (10) eine Wageplatt- 
form (15) angeordnet ist. welche sich durch minde- 
stens einen Kraftsensor (19) auf dem Rahmen der 5 
Abrollvorrichtung (10) abstOtzt 

3. Landwirtschaftliche Rundballenpresse nach 
Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet. daB die 
Wageplattform (15) als Normalkraft-MeBeinrich- 10 
tung ausgestaltet ist. welche die vom Rundballen 
(11) wdhrend seines Abrollens auf die Wageplatt- 
form (15) ausgeubte Normalkraft (25) miBt. 

4. l-andwirtschaftliche Rundballenpresse nach is 
Anspruch 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet. daB 

die Wdgeplattform (15) urn eine horizontale. quer 
zur Fahrtrichtung (12) gelegene Achse (13) 
schwenKbar ist. und daB der Kraftsensor (19) in 
Abrollrichtung (16) des Rundballens (11) mit 20 
Abstand nach hinten relativ zur Achse (13) ange- 
ordnet ist. 

5. Landwirtschaftliche Rundballenpresse nach den 
AnsprOchen 2 bis 4. dadurch gekennzeichnet 2s 
daB das Ende der Wdgeplattform (15) in Abrollrich- 
tung (16) des Rundballens (11) gesehen zum Ende 
der Abrollvon'ichtung (10) einen Sicherheitsab- 
stand (21) einhalt. 

30 

6. Landwirtschaftliche Rundballenpresse nach einem 
Oder mehreren der vorhergehenden Anspruche 2 
bis 5» dadurch gekennzeichnet. daB Mittel (23. 
52) vorgesehen sind zur Erzeugung eines Signales, 
wenn sich der Rundbailenachwerpunkt In der Wirk- 35 
linie (22) des Kraftsensors (19) befindet. 

7. Landwirtschaftliche Rundballenpresse nach 
Anspruch 6. dadurch gekennzeichnet. daB die 
Mittel Uberfahrschalter (23, 52) Oder elektronische 40 
Zeitglieder sind. 

8. Landwirtschaftliche Rundballenpresse nach einem 
Oder mehreren der vorhergehenden AnsprOche 1 

bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB eine MeBein- 4s 
richtung (34) fOr den Winkel vorgesehen ist. den die 
Abrollvon'ichtung (10) mit der Horizontalen ein- 
schlieBL 

9. Landwirtschaftliche Rundballenpresse nach einem so 
Oder mehreren der vorhergehenden AnsprOche 1 

bis 8, dadurch gekennzeichnet. daB eine Kon^ek- 
tureinrichtung der durch Schiefstellung der Rund- 
ballenpresse verfaischten Wageergebnisse 
vorgesehen Ist, wie ein an sich bekannter Inklino- ss 
mat (24). 

10. Landwirtschaftliche Rundballenpresse nach 
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Anspruch 9. dadurch gekennzeichnet, daB die 
MeBeinrlchtung (24) und/oder die Korrektureinrich- 
tung an der Abrollvorrichtung (10, 26, 35, 41, 51, 
62) angebracht sind/ist. 

11. Landwirtschaftliche Rundballenpresse nach einem 
der Anspruche 1, 9. 10, dadurch gekennzeichnet. 

daB die Abrollvorrichtung (26) eine Fangmulde (31) 
fOr den Rundballen aufweist und durch eine Kraft-, 
Druck- Oder MomentmeBeinrichtung (33) mit dem 
Gestell (3) der Rundballenpresse (1) verbunden ist, 
um die Absenkkraft der Abrollvorrichtung (26) auf- 
grund des Balleneigengewichtes in waagerechter 
Halteposition (32) als MaB fOr die Gewichtskraft 
des Ballens zu messen. 

12. Landwirtschaftliche Rundballenpresse nach einem 
der AnsprOche 1. 9, 10. dadurch gekennzeichnet. 
daB die Abrollvorrichtung (35) nach Art einer schie- 
fen Ebene ausgebildet und durch eine Kraft-. 
Druck- Oder MomentmeBeinrichtung (38) mit dem 
Gestell (3) der Rundballenpresse verbunden ist, 
und eine Lastmessung erfolgt. wenn der Ballen- 
schwerpunkt Ober das freie Ende der nicht auf dem 
Erdboden abgestotzten Abrollvorrichtung (35) lauft. 

13. Landwirtschafltiche Rundballenpresse nach einem 
der Anspruche 1. 9, 10. dadurch gekennzeichnet. 
daB die Abrollvorrichtung (41) als steuert)are 
Schere (43, 45) ausgebildet ist mit einer ersten 
wageposrtlon (47). in der die Schere (43, 45) eine 
Mutde zum Halten des Rundballens fur die Dauer 
einer korrekten Messung bildet und einer zweiten 
Abrollposition (50), in der der Rundballen auf einer 
schiefen Ebene auf den ErdkxxJen rollt. 

14. Landwirtschaftliche Rundballenpresse nach einem 
Oder mehreren der vorhergehenden Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet. daB die Kraft-. Druck- 
oder MomentmeBeinrichtung (19, 33. 38, 49. 63). 
die Kon-ektureinrichtung (24), die MeBeinrlchtung 
(34) fOr den Winkel und/oder der/die Uberfahrschal- 
ter (23, 52) mit einer Auswerteelektronik verbunden 
sind, welche aus den Signalen die tatsachliche Bal- 
lengewichtskraft und -masse erechnet und Ober 
eine Ausgabeeinheit. z. B. Display, Drucker oder 
elektronischen Speicher dem Bedlener zur VerfO- 
gung stellt. 

15. Landwirtschaftliche Rundt>atlenpresse mit einer 
Vorrichtung (56) zum Umwickein des fertigen 
Rundballens (57) mit Fblie auf einem gemeinsa- 
men Fahrgestell (55) und einer Abrollvorrichtung 
(62) zum Ablegen des follenumhOllten Rundballens 
(57) nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den AnsprOche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die als Abrollvon'ichung (62) ausgeblidete Wage- 
einrichtung (63, 64) fur den fertig umhullten Rund- 
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ballen (57) an der Vorrlchtung (56) zum Umwickein 
des fertigen Rundballens (57) mit Folie angeordnet 
ist. 
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